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Instrukcja instalacji

Wazne informacje dotyczace bezpieczenstwa

Nalezy zapoznac sie z zamieszczonym w opakowaniu plotera
nawigacyjnego lub echosondy rybackiej przewodnikiem Wazne
informacje dotyczgce bezpieczenstwa i produktu zawierajgcym
ostrzezenia i wiele istotnych wskazéwek.

Uzytkownik jest odpowiedzialny za bezpieczne i roztropne
sterowanie swoim statkiem. Sonar jest narzedziem
wspomagajgcym rozeznanie sie w obszarze znajdujgcym sie
pod todzig. Nie zwalnia ono uzytkownika z obowigzku
obserwac;ji otaczajgcych go wod podczas nawigaciji.

/\ PRZESTROGA
Niezainstalowanie tego sprzetu i brak jego konserwacji zgodnie
z niniejszymi instrukcjami moze doprowadzi¢ do uszkodzen
i obrazen.

Aby zapewni¢ najlepsze dziatanie oraz unikng¢ uszkodzen todzi,

urzgdzenie Garmin® nalezy zainstalowa¢ w sposob opisany

w niniejszej instrukciji.

Przed rozpoczeciem instalacji nalezy zapoznac sie z catg
instrukcjg instalacji. Jesli podczas instalacji wystgpig problemy,
wiecej informacji mozna znalez¢ na stronie support.garmin.com.

Aktualizacja oprogramowania

Po zainstalowaniu urzgdzenia lub dodaniu do niego akcesorium
moze by¢ konieczne zaktualizowanie oprogramowania
urzgdzenia.

To urzadzenie obstuguje karty pamieci o pojemnosci do 32 GB
w formacie FAT32.

tadowanie nowego oprogramowania na karte pamieci

Skopiuj aktualizacje oprogramowania na karte pamieci,
korzystajgc z komputera z oprogramowaniem Windows"®.

UWAGA: Jesli nie masz komputera z oprogramowaniem
Windows, skontaktuj sie z dziatem pomocy technicznej Garmin
w celu zamowienia karty zawierajgcej aktualng wersje
oprogramowania.

1 Widz karte pamieci do gniazda kart w komputerze.

2 Odwiedz strone www.garmin.com/support/software/marine
.html.

3 Wybierz pakiet oprogramowania odpowiadajgcy ploterowi
nawigacyjnemu, ktéry ma zosta¢ zaktualizowany.
UWAGA: Pakiet aktualizacji oprogramowania zawiera
aktualizacje dla wszystkich urzgdzen podtgczonych do
plotera nawigacyjnego. Mozesz wybrac¢ opcje Pokaz

wszystkie urzgdzenia z zestawu, aby potwierdzi¢ urzgdzenia,

dla ktorych zostang pobrane aktualizacje.
4 Wybierz Pobierz.
Przeczytaj i zaakceptuj warunki.
6 Wybierz Pobierz.
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Wybierz lokalizacje, a nastepnie Zapisz.
Kliknij dwukrotnie, aby pobrac plik.
Wybierz Dalej.

10Wybierz bieg powigzany z karta pamieci, a nastepnie wybierz

kolejno Dalej > Zakoncz.

Na karcie pamieci utworzony zostanie folder Garmin
zawierajgcy aktualizacje oprogramowania. Zatadowanie
aktualizacji oprogramowania na karte pamigci moze zajgc¢ kilka
minut.

Aktualizacja oprogramowania urzadzenia

Aby mozna byto zaktualizowa¢ oprogramowanie, nalezy
uzyskac karte pamieci do aktualizacji oprogramowania lub
zatadowac najnowsze oprogramowanie na karte pamieci.
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Wiacz ploter nawigacyjny.

Gdy pojawi sie ekran gtéwny, wtéz karte do gniazda kart.
UWAGA: Aby wyswietli¢ instrukcje przeprowadzenia
aktualizacji oprogramowania, przed wtozeniem karty nalezy
catkowicie uruchomic urzgdzenie.

Wykonaj instrukcje wyswietlane na ekranie.

Poczekaj kilka minut na zakonczenie procesu aktualizaciji
oprogramowania.

Gdy zostanie wyswietlony monit, uruchom ponownie recznie
ploter nawigacyjny, nie wyjmujac karty pamieci.

Wyjmij karte pamieci.

UWAGA: Jesli karta pamieci zostanie usunieta, zanim

urzgdzenie uruchomi sie ponownie, aktualizacja
oprogramowania nie zostanie zakonczona.

Rejestrowanie urzadzenia

Pomoz nam jeszcze sprawniej udziela¢ Tobie pomocy i jak
najszybciej zarejestruj swoje urzgdzenie przez Internet.

Odwiedz strone my.garmin.com/registration.

Pamietaj o koniecznosci zachowania oryginalnego dowodu
zakupu (wzglednie jego kserokopii) i umieszczenia go

w bezpiecznym miejscu.

Niezbedne narzedzia

Wkretak krzyzowy nr 2
Whkretak ptaski 3 mm

Uwagi dotyczace montazu

Umiejscowienie przetwornika na silniku zaburtowym zalezy
od typu silnika zainstalowanego na todzi.

Przed wybraniem miejsca montazu nalezy rozwazy¢ tryby
pracy. Montaz przetwornika na wale silnika zaburtowego jest
zalecany dla trybu LiveVu z wigzkg do przodu. Montaz
przetwornika na silniku zaburtowym jest zalecany dla trybu
LiveVU z wigzkg w dot lub jesli planujesz przetaczac sie
pomiedzy trybami z wigzka do przodu i w dot.

Przetwornik powinien by¢ zamontowany pod odpowiednim
katem dla kazdego trybu, aby prawidtowo dziatat
(Regulowanie kata przetwornika, strona 3).

Przetwornik mozna montowac¢ na niektérych sterowanych
elektrycznie silnikach zaburtowych, jednak w takich
przypadkach upewnij sie, ze mozna bezpiecznie opuszczac
i podnosic silnik z zamontowanym przetwornikiem.

Przetwornik nalezy zamontowac w taki sposob, aby nie
zahaczat o uchwyt na silnik oraz umozliwiat prawidtowe
przechowywanie i opuszczanie silnika.

Nie wolno montowac¢ przetwornika w poblizu silnych pol
magnetycznych, ktére zaktdcajg mozliwo$¢ mierzenia
ziemskiego pola magnetycznego wewnetrznego kompasu
i uniemozliwiajg kalibracje. Nieprawidtowa kalibracja moze
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spowodowac, ze niektére funkcje mapy beda niedostepne,

a punkty stworzone w trybie LiveVU z wigzkg do przodu bedag
do obliczania pozycji uzywac kierunku todzi zamiast
potozenia przetwornika.

» Nalezy zamontowac¢ przetwornik mozliwie najdalej od silnika,
przy czym przetwornik musi znajdowac sig pod wodg.
Umieszczenie przetwornika na korpusie silnika zaburtowego
lub zbyt blisko watu napedowego moze spowodowaé
nieprawidtowg kalibracje kompasu.

* Przetwornik nalezy zamontowac¢ na wale, aby méc korzystaé
z kompasu. Kompas nie dziata, gdy przetwornik jest
zamontowany na silniku.

Efektywny zasieg do przodu i w dét

/\ PRZESTROGA
Warunki wodne i przydenne majg wptyw na wydajnosc
przetwornika w zakresie gtebokosci i zasiegu. Nalezy zachowaé
ostroznos¢, obserwowac gtebokos¢ wody i zasieg, zwtaszcza
jesli urzadzenie pracuje w trybie zasiegu recznego lub trybu
gtebokosci.

Podczas pracy w trybie LiveVi z wigzkg do przodu przetwornik
charakteryzuje sie efektywnym zasiegiem do przodu
odpowiadajgcym od piecio- do osmiokrotnemu ilorazowi
gtebokosci wody. Na przyktad w wodzie o gtebokosci 3 m

(10 stop) efektywny zasieg wynosi 15-24 m (50—-80 stop).
Warunki wodne i przydenne majg wptyw na biezgcy zasieg.
Nalezy zachowac ostroznos¢, obserwowac gtebokosc i zasieg
urzgdzenia, zwtaszcza jesli pracuje w trybie zasiegu przedniego.

Podczas pracy w trybie LiveVi z wigzkg w dot zasieg dzidb/rufa
jest rowny gtebokosci wody. Na przyktad w wodzie o gtebokosci
10 m (33 stopy) na ekranie bedzie wyswietlany zasieg
przetwornika, ktory wynosi 5 m (16 stop) na dziobie i 5 m

(16 stdép) na rufie. Na gtebszych wodach przetwornik zapewnia
wiekszy zasieg na dziobie i na rufie.

Instalacja na wale silnika zaburtowego

Jest to zalecana metoda montazu dla trybu LiveVi z wigzka do
przodu. Metoda ta zapewnia maksymalne oddalenie silnika

i przetwornika, umozliwiajgc optymalng wydajnos$¢ funkcji
kompasu magnetycznego.

Nie jest to zalecana metoda montazu dla trybu LiveVl z wigzka
w dot. Korpus silnika zaburtowego moze blokowac¢ wigzke
sonaru.

Skladanie osprzetu uchwytu do montazu na wale
silnika zaburtowego
Uzyj srub M6 @ , aby zamocowac tyt uchwytu do montazu do
silnika zaburtowego @ oraz przéd tego uchwytu @ wokot
watu napedowego silnika.
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Instalowanie przetwornika na uchwycie do montazu
na wale silnika zaburtowego

NOTYFIKACJA

Podczas instalacji zamocuj przewdd przetwornika do watu
silnika lub innego pewnego miejsca. Uszkodzenie przewodu
przetwornika lub ostony kabla moze spowodowac zniszczenie
przetwornika.

Nalezy zamontowac¢ przetwornik mozliwie najdalej od silnika.
Umieszczenie przetwornika zbyt blisko silnika moze
spowodowac¢ nieprawidtowg kalibracje kompasu. Jesli kalibracja
kompasu nie zostanie pomysinie ukonczona, ploter nawigacyjny
nie bedzie wyswietla¢ wskaznikdw kierunku i obszaru zasiegu
— pozostate funkcje bedg dziataty prawidtowo.
1 Uzyj zatgczonego pokretta @ lub $ruby montazowej, aby
przymocowac przetwornik @ do uchwytu do montazu na
silniku zaburtowym @).

2 Uzyj opasek zaciskowych, aby przymocowac kabel
przetwornika do watu lub innego pewnego miejsca.

3 Poprowadz przewdd sieci Ethernet do przetgcznika
sieciowego lub do tylnej czesci plotera nawigacyjnego.

4 Skieruj przewdd zasilajgcy do przetgczanego lub
nieprzetgczanego zrédta zasilania 10-35 V DC.

Instalacja silnika zaburtowego

Jest to preferowana metoda montazu dla trybu LiveVi z wigzkg
w dot lub jesli planujesz przetgczac sie miedzy trybami z wigzkg
do przodu i w dot. Ta metoda zapewnia maksymalnie odstoniety
widok wigzki sonaru.

Z powodu matej odlegtosci przetwornika do silnego pola
magnetycznego silnika zaburtowego funkcja kompasu
magnetycznego przetwornika moze nie by¢ poprawnie
skalibrowana i korzystanie z tej funkcji moze nie by¢ mozliwe.

Sktadanie osprzetu uchwytu silnika zaburtowego
1 Wsun opaske zaciskowg weza @ w otwor na uchwycie do
montazu na silniku zaburtowym @.




2 Zatéz opaske zaciskowg weza na silnik zaburtowy.
3 Dokre¢ opaske zaciskowa.

Instalowanie przetwornika na silniku zaburtowym
NOTYFIKACJA

Podczas instalacji zamocuj przewdd przetwornika do watu

silnika lub innego pewnego miejsca. Uszkodzenie przewodu

przetwornika lub ostony kabla moze spowodowac zniszczenia

przetwornika.

1 Uzyj zatgczonego pokretta @ lub $ruby montazowej, aby
przymocowac przetwornik @ do uchwytu do montazu na
silniku zaburtowym @.

2 Uzyj opasek zaciskowych, aby przymocowac kabel
przetwornika do watu lub innego pewnego miejsca.

3 Poprowadz przewdd sieci Ethernet do przetgcznika
sieciowego lub do tylnej czesci plotera nawigacyjnego.

4 Skieruj przewdd zasilajgcy do przetgczanego lub
nieprzetaczanego zrédta zasilania 10-35 V DC.

Regulowanie kata przetwornika

Przetwornik powinien by¢ zamontowany pod odpowiednim

katem, aby zapewni¢ optymalne obrazy w kazdym trybie.

1 Po zamontowaniu przetwornik nalezy ustawi¢ pod katem
odpowiednim dla trybu, ktéry bedzie uzywany:

» w przypadku trybu LiveVl z wigzkg do przodu nalezy
skierowac przetwornik do przodu i delikatnie w dét;

* w przypadku trybu LiveVi z wigzkg w dét nalezy
skierowac przetwornik w dot.

PORADA: By¢ moze konieczne bedzie
poeksperymentowanie w celu wyszukania najlepszego kata
dla sonaru.

2 Dokre¢ pokretto lub srube montazowga tak, aby urzgdzenie
nie przesuwato sie podczas uzytkowania.

3 W ploterze nawigacyjnym wybierz Sonar i wybierz opcje
LiveVii z wigzka w dot lub LiveVii z wigzka do przodu.

Podtaczanie przetwornika do zasilania i sieci
Garmin Marine Network

W przypadku podtgczania przewodu zasilajgcego nie wolno
zdejmowac¢ wbudowanego uchwytu bezpiecznika z przewodu
zasilajgcego. Aby uniknagé ryzyka uszkodzenia produktu wskutek
pozaru lub przegrzania, musi by¢ zastosowany odpowiedni
bezpiecznik wskazany w specyfikacji produktu. Poza tym,
podtgczenie przewodu zasilajgcego bez zastosowanego
odpowiedniego bezpiecznika spowoduje uniewaznienie
gwarancji na produkt.

1 Poprowadz przewody, uzywajac odpowiednich opasek,
tacznikéw i Srodkow uszczelniajgcych w celu zabezpieczenia
przewodu na catej dlugosci prowadzenia oraz w grodziach
i na poktadzie.

2 Podtgcz koniec przewodu zasilajgcego bez wtyczki do zrodta
zasilania 10-35 V DC i uziemieniaSchemat instalacji,
strona 4.

UWAGA: Przefgcznik zasilania jest opcjonalny. Ploter
nawigacyjny automatycznie wigcza i wytgcza przetwornik.

3 Wybierz opcje:
» Podtacz przewdd sieciowy do sieci lub gniazda Panoptix
plotera nawigacyjnego.

» Podigcz przewdd sieciowy do gniazda GMS™ 10, o ile jest
dostepne.

Pierscienie wzmacniajace do prowadzenia
przewodoéw

Podczas prowadzenia przewoddw na todzi moze okazac sie
konieczne wywiercenie otworéw umozliwiajgcych przetkniecie
przewodéw. Pierscieni wzmacniajgcych do prowadzenia
przewoddw mozna uzy¢ do zakrycia wywierconych otworow.
Pierscienie wzmacniajgce nie zapewniajg wodoodpornego
taczenia. W razie potrzeby po zakonczeniu instalacji mozna




naniesc¢ srodek uszczelniajgcy do zastosowan morskich w celu
zapewnienia wodoodpornosci obszaru wokét pierscienia

i przewodu. Pierscienie mozna kupi¢ u dealera firmy Garmin lub
bezposrednio od firmy Garmin na stronie www.garmin.com.

Schemat instalacji

0

Element ‘ Opis

@ Ploter nawigacyjny
® Panoptix PS22-TR
©) Zrédlo zasilania (przetgcznik jest opcjonalny)

Kalibracja kompasu

Zanim skalibrujesz kompas, upewnij sie, ze przetwornik jest
zainstalowany na wale w odpowiedniej odlegtosci od silnika
zaburtowego, aby unikng¢ zaktdcen magnetycznych oraz ze
znajduje sie on pod wodg. Uruchomienie wewnetrznego
kompasu wymaga wykonania odpowiednio doktadnej kalibrac;ji.

UWAGA: Przetwornik nalezy zamontowac na wale, aby méc
korzysta¢ z kompasu. Kompas nie dziata, gdy przetwornik jest

zamontowany na silniku.

Przed kalibracjg mozesz wykonac¢ zwrot todzig, ale pamietaj, ze
wtedy podczas procesu kalibracji musisz wykona¢ 1,5 petnego

obrotu.

1 W odpowiednim widoku sonaru wybierz kolejno Menu >

Ustawienia sonaru > Instalacja.

2 W razie potrzeby wybierz Uzyj AHRS, aby wigczy¢ czujnik

uktadu odniesienia i kursu.
3 Wybierz Kalibruj kompas.

4 Wykonaj instrukcje wys$wietlane na ekranie.

Konserwacja

Czyszczenie przetwornika

Zanieczyszczenia z wody gromadzg sie szybko i mogg

zmniejszy¢ wydajnos¢ urzadzenia.

1 Usun zanieczyszczenia miekka szmatka i delikatnym

Srodkiem czyszczgcym.

2 Jesli zanieczyszczenie jest powazne, uzyj gabki lub

szpachelki zeby usung¢ osad.
3 Wytrzyj urzadzenie do sucha.

Dane techniczne

Dane techniczne Wielkos¢

Wymiary (szer. x wys. x gt.)

32 x 118 x 96 mm
(1,3 x 4,6 x 3,8 cale)

Masa przetwornika

380 g (0,84 funta)

Dane techniczne

taczna waga (przetwornik,
uchwyt, przewod)

Wielkos¢
840 g (1,85 funta)

Maks. ciggte zuzycie energii

8W

Szczytowa moc transmisji

48 W

Napiecie robocze

0Od 10 do 35V DC

Zakres temperatury roboczej*

Od 0°C do 40°C (od 32°F do 104°F)

Zakres temperatury przecho-
wywania

Od -40°C do 70°C (od -40°F do 158°F)

Materiat Tworzywo ASA
Maksymalny zasieg** 91,4 m (300 stop)
Czestotliwosc 417 kHz

Rodzaj bezpiecznika

4,0 A, miniaturowy 32 V DC

* Jesli przetwornik nie jest zanurzony w wodzie i jest uzywany,
przetwornik monitoruje temperature wewnetrzng i przestaje
dziata¢ az do momentu, gdy temperatura wroci do zakresu

pracy.

** Zalezy od umiejscowienia przetwornika, stopnia zasolenia
wody, typu dna i innych warunkéw wodnych.
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